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1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
elementow z ptyt PROMAT w celu realizacji inwestycji pod nazwg: ,Dostosowania obiektu
Wojewddzkiego Szpitala Rehabilitacyjnego dla Dzieci w Jastrzebiu Zdroju do zalecen ekspertyzy
technicznej stanu ochrony przeciwpozarowej zatwierdzonej postanowieniami Slgskiego Komendanta
Wojewddzkiego Panstwowej Strazy Pozarnej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robot przy wykonaniu
nastepujacych prac:
- Sciana z ptyt PROMETEC L500 na ruszcie drewnianym — podkonstrukcja umozliwiajgca stabilny
montaz Scian w pofaczeniu stropu z konstrukcjag dachu (potgczenie w ptaszczyznie dachu oraz
pozostatej konstrukcji drewnianej) wraz z wypetnieniem wetng mineralng. Dopuszcza sie zamiane
systemu na inny pod warunkiem zapewnienia dwustronnej odpornosci ogniowej tj. od strony tunelu i
od strony poddasza dla konstrukcji Sciany obudowy tunelu.
Wypetnienie przestrzeni w $cianie -wetna mineralna na catej szerokosci pomiedzy ptytami.

- 2x20mm PROMATEC L 500 + konstrucja drewniana + 2x20mm PROMATEC L 500

Szczegdtowy zakres rzeczowy i ilosciowy prac wedtug dokumentacji projektowe;.
1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektows, Specyfikacjami Technicznymi oraz poleceniami Nadzoru Inwestycyjnego.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji ,, Ogélne wymagania techniczne”.

2. Materiaty

2.1. Ptyta Promat

Ptyta PROMAT winna odpowiada¢ danym producenta systemu, powinna posiada¢ stosowne
dopuszczenia i aprobaty. Mozliwa jest zamiana na oktadziny KG ktore powinny odpowiadac
wymaganiom normy PN-EN 520+A1:2012 Ptyty gipsowo-kartonowe — Definicje, wymagania i metody
badan.

2.2. Elementy konstrukcji szkieletowej $cian

Konstrukcje zaprojektowana w oparciu o elementy drewniane z uwagi na mozliwos$¢ potaczenia z
istniejgca konstrukcja, co zapewni stabilnos¢ przedmiotowemu rozwigzaniu. Mozliwe jest wykonanie
konstrukcji $éciany z innych materiatéw zapewniajac odpowiednie potaczenie i szczelno$é. Sciana musi
zachowac obustronng odpornosé ogniowg EI60, a grubos¢ docieplenie nie moze by¢ mniejsza niz
10cm.
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2.2.1 Akcesoria do scian
Wg realizowane systemu, spetnienie wymogow aprobaty i certyfikacji.
2.2.2 Elementy zamocowania

Konstrukcja mocowana za pomocg Srub i ztgczy ciesielskich, montaz systemu zgodnie z wytycznymi
aprobaty..

2.2.3 Dodatkowe elementy systemu

Sposdb wykonczenia Sciany w tym masy szpachlujgce wg wytycznych systemodawcy.

3. Transportisktadowanie

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wptyng na jakos¢ wykonywanych robét.
Materiaty przewozone na srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwarce.
Roztadunek ptyt powinien odbywac sie przy pomocy wézka widtowego o udzwigu co najmniej 2000kg
lub dZwigu wyposazonego w zawiasie z widtami.
Ptyty skfada sie w stosach uktadanych poziomo na kilku dystansowych podktadkach.
Paczki nalezy sktadowac¢ w pomieszczeniach zamknietych i suchych na réwnej i mocnej a zarazem
poziomej posadzce. Wysokos¢ sktadowania: do 5-ciu paczek jedna na drugiej.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na
jakos¢ wykonywanych robdét.
Materiaty przewozone na srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

4. Kontrola jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ materiatow uzytych do realizacji robot. Wykonawca
zobowigzany jest do oceny jakosci ptyt, ksztattownikdw i akcesorii dostarczanych przez producenta
lub dystrybutora i ich zgodnosci w wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
na podstawie:

— atestu ( zaswiadczenia o jakosci )
— oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

Potwierdzenie wtasciwosci materiatéw i wyrobdw z kazdej dostawy powinno by¢ podane w:

— zaswiadczeniach z kontroli

— zapisach w dziennikach budowy

— innych dokumentach

Kazda dostawa powinna by¢ wyraZnie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje zgodnosci.

5. Sprzet

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
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Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwg to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej
jakos¢ robot.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéow,
sprzetu.

Wykonawca powinien wykazaé sie posiadaniem:

— narzedzi do remontow i obrobki recznej (szpachelki, packi)

— narzedzi elektromechanicznych z oprzyrzgdowaniem

Sprzet uzywany przez wykonawce winien uzyskac akceptacje Nadzoru Inwestorskiego.

6. Wykonanie robét

6.1. Prace przygotowawcze dla ptyt warstwowych

Przed przystgpieniem do mocowania ptyt elewacyjnych, wykonczeniowych nalezy wykonac
projekt zamocowania ich z uwzglednieniem danych technicznych producenta, PN i przepisow
budowlanych a takze postanowien Aprobaty Technicznej.
Przed rozpoczeciem robét oktadzinowych przeprowadzi¢ kontrole zgodnosci wykonania elementéw
konstrukcyjnych z dokumentacjg projektows, zgodnosci usytuowania, wymiaréw.
Dopuszczalne odchylenie od prostoliniowosci krawedzi i rownosci powierzchni nie powinny
przekracza¢ wartosci:

— przy oktadzinach pionowych przy osadzeniu posrednim odchylenie krawedzi od linii prostej -
wielko$¢ dopuszczalnej odchytki +6 mm.

6.2. Prace przygotowawcze

Przed przystgpieniem do pracy nalezy dostarczy¢ na miejsce robdt podstawowe materiaty
jak: ptyty, profile stalowe, gips szpachlowy.
Przy sktadaniu ptyt w bezposrednim sgsiedztwie wznoszonych sScianek nalezy tak ustawic stosy ptyt
aby nie kolidowaty z trasg ich budowania.
Na miejscu montazu musi by¢ dostarczona energia elektryczna do zasilania elektronarzedzi oraz
oswietlenia miejsca pracy. Zespdot montazystéw musi dysponowaé dokumentacjg techniczna.
W przypadku, gdy we wnetrzu Scianek planowany jest przebieg instalacji elektrycznych lub instalacji i
pozostatych instalacji, nalezy uzgodni¢ termin rozpoczecia tych roboét z instalatorami.

6.3. Zasady ogdlne
Czynnosci technologiczne przy wykonaniu Scianek dziatowych:

- wytrasowanie miejsc postawienia $cianek, otwordw drzwiowych, w Scianach tazienkowych
wytrasowanie potozenia konstrukcji wsporczych, umywalek, misek ustepowych oraz
instalacji wodne;j

- przygotowanie przejs¢ instalacyjnych

- montaz oscieznic drzwi

- montaz dodatkowej konstrukcji wsporczej np.: dla balustrad

- jednostronne pokrycie $cianki ptytami— montaz przewododw instalacji w Scianie

- wypetnienie Sciany ptytami wetny mineralnej pokrycie z drugiej strony $ciany ptytami

- spoinowanie i szpachlowanie powierzchni $cian

7. Kontrola jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji ,, Ogélne wymagania techniczne”.
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Sprawdzeniu podlega:

— zgodnos$¢ z dokumentacjg techniczng

— rodzaj zastosowanych materiatéw

— przygotowanie podtoza

— prawidtowos¢ zamontowania ptyt i ich wykonanie na stykach, narozach, obrzezach

— wichrowatos¢ powierzchni.

Dopuszczalne odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku:

— pionowego — nie wieksze niz 1,5mm na 1mb i nie wiecej niz 3mm na wysokosci 3,5 oraz 4mm w
pomieszczeniach powyzej 3,5m

— poziomego — nie wieksze niz 2mm na 1mb i nie wiecej niz 3mm na catej powierzchni $ciany
ograniczonej $cianami

8. Obmiar robét

Ogodlne zasady obmiaru podano w specyfikacji , Ogdlne wymagania techniczne”.
Jednostkg obmiarowa jest 1 m? prac dla poszczegdlnych $cianek objetych niniejszg Specyfikacjg
Techniczna.

9. Odbiér robét

Odbidr robdt obejmuje:

— odbidr robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu

— odbidr ostateczny ( catego zakresu prac)

— odbiér pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )

Odbidr ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakornczeniu robdt na podstawie wynikéw
pomiardw i badan jakosciowych.

Odbidér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej obiektu dokonanej przez
Nadzdr Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy.
Ogdlne zasady odbioru robét podano w specyfikacji , Ogdlne wymagania techniczne”.

10. Podstawa ptatnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji , Ogdlne wymagania techniczne”.
Ptatnos$¢ za wykonane prace objete niniejszg specyfikacjg nalezy przyjmowac zgodnie z oceng jakosci
uzytych materiatéw i jakosci wykonania robdt na podstawie wynikow pomiardw i badan.

Cena wykonania robdt obejmuje wykonanie petnego zakresu prac podanego w punkcie 1.3.

11. Przepisy zwigzane

PN-EN 520+A1:2012 Ptyty gipsowo-kartonowe — Definicje, wymagania i metody badan -

analogia

Aprobaty techniczne
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